Aky je rozdiel medzi servomotorom a krokovym motorom?
(Porovnanie servomotora a krokového motora) :)

Hlavny rozdiel medzi servomotorom a krokovym motorom spociva v spdsobe, akym
riadia pohyb a ako spracovavaju spatnu vazbu.

Zatial ¢o krokovy motor sa pohybuje v pevnych ,krokoch” bez toho, aby vedel, ¢i sa realne otocil, servomotor
neustale kontroluje svoju polohu a opravuje chyby.

Podrobné porovnanie

Spo6sob riadenia a spatna vazba

- Krokovy motor - funguje v otvorenej slucke. Prijima impulzy a otaca sa o presne stanoveny uhol (krok). Ak je
zataz prilis velka, méze ,stratit kroky”, o Com riadiaca jednotka nevie.

- Servomotor - funguje v uzavretej slucke. Obsahuje snimac (enkodér), ktory posiela informaciu o redlnej
polohe spat do ovladaca. Ak motor nie je tam, kde ma byt, systém to okamzite skorigujte.

Vykon, krutiaci moment

- Krokové motory maju najvyssi kratiaci moment pri nizkych otackach, ale so zvySujucou sa rychlostou prudko
klesa. Servomotory si udrzuju stabilny krdtiaci moment v Sirokom rozsahu otacok.

Rychlost

- Servomotory su urcené pre vysoké rychlosti a dynamické zmeny pohybu. Krokové motory su idealne pre
pomalSie a stabilné aplikacie.

Presnost a vibracie

- Krokové motory moZzu pri urcitych frekvenciach vibrovat alebo vykazovat rezonanciu.

Plynulost (hladkost chodu)

- Servomotory beZia velmi hladko aj pri vysokych rychlostiach a su presnejSie pri naro¢nych tdlohach.

Cena a zloZitost

- Krokovy motor - je lacnejsi, jednoduchsi na nastavenie a nevyzaduje zlozity kontrolny algoritmus.
- Servomotor - je drahSi kvdli enkodéru a zloZitejSej elektronike. VyZaduje tiez ladenie parametrov (PID
regulaciu).
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