E-Pneumatika 3 - RieSenia a zapojenia :)
1. Ovladanie (priame riadenie) jedno€inného valca
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

3. Nepriame riadenie jedno¢inného valca
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim
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2. Priame riadenie dvoj¢inného valca
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim
4. Nepriame riadenie dvoj€inného valca
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

6. Realizacia funkcie AND
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

8. Realizacia funkcie OR
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

10. Realizacia funkcie NOT
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim
11. Zapojenie pritahovo-oneskoreného relé
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

12. Zapojenie spadovo-oneskoreného relé
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

13. Brzdenie zotrvacného motora
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

14. Cyklické vysuvanie valca (kazdé 3 sekundy)
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

15. PecCiatkovacie zariadenie
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim
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16. Samocinné spinanie s dominujucim zapnutim so Ziarovkou
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Schémy zapojenia vytvorené v programe FluidSim

17. Samocinné spinanie s dominujucim vypnutim so Ziarovkou
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Schémy zapojenia vytvorené v programe FluidSim

18. Ako dlho drZite spinac, tolko Ziaroviek sa postupne rozsvecuje
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim
19. Kaliaca pec
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Schémy zapojenia vytvorené v programe FluidSim

20. Svetelny had
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

21. Automat s fotobunkou
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Schémy zapojenia vytvorené v programe FluidSim
22. Postupné vysuvanie a zasuvanie valcov 1+ 2+ 3+ 1- 2- 3-
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Schémy zapojenia vytvorené v programe FluidSim
11b. Oneskorené zasunutie pneumatického valca
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Schémy zapojenia vytvorené v programe FluidSim

12b. Oneskorené zasunutie pneumatického valca inak
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Schémy zapojenia vytvorené v programe FluidSim

36. Bezpecnostné ovladanie valca cez senzory s oneskorenim vysunutim
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37. Ovladanie vysuvania valca a prisavky

Schémy zapojenia vytvorené v programe FluidSim
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Schémy zapojenia vytvorené v programe FluidSim

38. Ovladanie tandemového valca
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Schémy zapojenia vytvorené v programe FluidSim

32. Pocitadlo 5 stlaceni tlacidla
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

39. Blikac alebo Semafoér
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

43. Pat vysunuti A1 a nasledné jedno vysunutie A2
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

34. MieSanie (Davkovac) PVC granul z dvoch kontajnerov
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

40. Rucna triedicka balikov podla velkosti
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

42. Postupné (neekonomické) zhasinanie svetiel na chodbe
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

41. Semafér kompletny
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

51. Oneskorené zasvietenie a oneskorené zhasnutie tej istej Ziarovky po zapnuti a
vypnuti toho istého aretacného prepinaca
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

52. Zmena smeru otacania rotora elektromotora
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim
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Stavovy diagram vytvoreny v programe FluidSim
53. Zavora a semafor
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

54. Zavora a semafor s vymenou Ziaroviek
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Autormi schémy si Matej Smazak a Viliam Béocz, Studenti lll. MN Dualnej akadémie v Bratislave.
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

55. Zapojenie na vysunutie a zasunutie piestnice valca pomocou samopridrze a
koncového snimaca
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Schémy zapojenia vytvorené v programe FluidSim

56. Ovladanie jednym tlacidlom
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Schémy zapojenia vytvorené v programe FluidSim

57. Zastavenie cyklu
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Schémy zapojenia vytvorené v programe FluidSim

58. Vchodova brana
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59. Riadenie smeru otacania elektromotora ovladané pomocou senzorov
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60. Postupné rozsvecovanie (ZIta a po nej aj Cervend)
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Designation [Quantityvalue | 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
1

S1 State
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