Histéria vzniku, rozvoja a utlmu priemyselnej robotiky v
Ceskoslovensku - 07. cast - Projektovanie :)

Ku koncu 70-tych rokov 20. storoc¢ia nastal velmi vazny problém. Na pricine neboli len nové, eSte nie celkom v
prevadzkach overené a spolahlivé priemyselné roboty[1]. Organizacna a technologicka Uroven strojarenstva v
Ceskoslovensku nebola vébec vhodné a nevytvarala podmienky pre zavadzania automatizacie v celom, alebo
aspon CiastoCnom vyrobnom procese, vratane aplikovania priemyselnych robotov. Cely tok polotovarov,
vyrabanych dielcov, nastrojov a pomocného materidlu, bol prispdsobeny rucnej obsluhe vyrobnych strojov. Bol
teda diskontinualny, nespojity proces. Vynimkou boli len niektoré linky pri vyrobe valivych loZisk (tvrdé,
nepruzné automaticke linky).

Analyza a objektivne hodnotenie vtedajsieho stavu Ceskoslovenskej ekonomiky a GUrovne automatizacie, hlavne
v strojarenskom odvetvi najdete v clankoch prof. Ing. Vaclava Kalasa, DrSc. (Tridsat rokov svetovej robotiky).

Poznajuc tento stav bolo potrebné zacat s nasadzovanim robotov ako jednotlivé automatizované pracoviska.
VSeobecne sa im hovorilo ATP. Neskdr aj ako ucelené robotizované, automatizované vyrobné systémy AVS. Ich
realizacii musela predchadzat predprojektova a projektova priprava za priamej Ucasti investora, ktorym vo
vacsine bol buduci uzivatel.

V roku 1979 vznikol novy, samostatny Gtvar (Usek) oddeleny od vyskumu a vyvoja a to Usek projektovania ATP a
AVS s PRaM, veducim bol Ing. Jan Buban. Delil sa na odbory a oddelenia:

- Odbor projektovania, veduci Ing. Milan PlaSek s oddeleniami:
o trieskové obrabanie,
o ploSné a objemové tvarnenie,
o zvaranie,
o tlakové liatie a nestrojarenské technolégie.
- Odbor konStrukcie periférnych zariadeni, veduci Ing. Karol Kravec s oddeleniami:
o chapadla a technologické hlavice,
o periférne zariadenia,
o elektrokonstrukcia a programovanie.

Zvysovanim poctu realizovanych ATP a AVS vznikol ako sucast tohto Useku, odbor servisu a montazi, veduci Ing,
Stefan Cutka. Ten, ku koncu ukonéenia ¢innosti VUKOV, bol zaradeny ako samostatny Usek, t.j. Usek
komplexnych montazi, veduci Ing. Jan Miklos, CSc.

Vysledkom prace Useku projektovania ATP a AVS s PRaM boli realizacie ATP a AVS u investorov, z ktorych
vyberam nasledovné:

- AVS kovania telies hydraulickych Cerpadiel zo zliatin hlinika a ocelovych pastorkov,
- JIHOSTRO]J VeleSin (PR-16P),

- AVS obrabania ocelovych ozubenych pastorkov, IHOSTROJ VeleSin (M-63),

- ATP obsluha frik¢énych lisov na lisovanie dinasovych tvarnic, Banska Bela (PR- 16P),
- AVS obrabania rotorov elektrickych motorov, MEZ Frenstat pod Radhostem (M63),
- ATP tvarnenia, ZBROJOVKA Vsetin (PR-16P),

- ATP tlakového liatia, KOVOLIT Modfice a AZNP Mlada Boleslav (PR-16),

- ATP vyroba stredov bicyklov, ESKA Cheb (PR-05, AM-1),

- AVS manipulacie organického skla, PCHZ Zilina (M-63)

- a desiatky dalSich, kde sa nasadzovali roboty vyvinuté vo VUKOVe.

Viac najdete v ¢lankoch prof. Ing. Vaclava Kalasa, DrSc. (Tridsat rokov svetovej robotiky).

Samostatne je potrebné uviest, Ze VUKOV sa podielal na realizacii AVS v Specialnej vyrobe, kde nasadzovanie
robotov muselo byt koordinované s Ministerstvom obrany a nesmelo sa vykazovat v Statistikach nasadzovania
priemyslovych robotov. Dnes uzZ je mozné ich uviest a ako priklad uvddzam nasledujuce Styri:

- ATP obsluha pretlacacich lisov vyroby delostreleckych nabojnic, PS Povazska Bystrica (PR-16P),

- AVS vyroba delostreleckych nabojov plnenych ,U”, VIHORLAT Snina (M-63),

. AVS zvéranie ozubov na ¢lanky podvozkovych pasov obrnenych transportérov, ZTS Prakovce (PR-32E),

. export, montaz a uvedenie do prevadzky jedného zvaracieho AVS (dodavka ako do ZTS Prakovce) do
Bulharska (mesto Lom).
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[1] Myslim roboty nielen z VUKOVu, ale aj priemyselné roboty z inych firiem, €asto z dovozu.
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