Riadiaci systém robota :)

Riadiaci systém robota je spravidla samostatny konstrukény celok. Zabezpecuje zaznam
a udrZiavanie pracovného programu v pamati, prenos udajov na pohonné jednotky,
prenos udajov z polohovych snimacov do pamati, riadenie pohybu a pracovnych pol6h,
tvorbu programov a spracovanie informacii potrebnych pre optimalnu €innost.

Architektdra riadiacich systémov je velmi variabilnd a zavisi od druhu pouzitych konstrukénych prvkov
(pneumatické riadiace systémy, reléova logika, mikroprocesory, minipocitace) a spésobov riadenia (bodové,
spojité a podobne).
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