Hydraulicky pohon robota :)

Mechanizmus zabezpecujici programovu polohu pracovnych mechanizmov robota na
zaklade toku kvapalného média.

Tvoria ho tieto subsystémy: stabilizovany zdroj tlakovej kvapaliny, servoventily
a hydraulické motory pre jednotlivé pohybové osi robota a tlakového rozvodu.

Zdrojom tlakovej kvapaliny je agregat pozostavajuci z elektromotora s hydrogeneratorom, z nadrze
s kvapalinou, hydraulického akumulatora a chladica. Servoventily zabezpecuju prietok tlakového média, ktory je
umerny riadiacemu signalu. NajrozSirenejSie konstrukcie servoventilov vyuZivaju na vstupnej casti prevodnik
vytvoreny vazbou elektromagnet - klapka - dyza. V hydraulickych pohonoch robotov sa pouzivaju priamociare
hydromotory (hydraulické valce) alebo rota€né hydromotory doplnené mechanickym prevodom.

Hydraulicky pohon sa aplikuje pri robotoch s vySSou nosnostou, ktoré pracuju v stazenych podmienkach.
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