E-Hydraulika 3 - RieSenia a zapojenia :)

1. Hydroautomat
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

2. Posun valcov 1A+ 2A+ 1A- 2A-
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Schémy zapojeni vytvorené v programe FluidSim

3. Posun valcov 1A+ 2A+ 3A+ 1A- 2A- 3A-
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Schémy zapojeni vytvorené v programe FluidSim

4. Dvojpolohové riadenie 2-€inného valca 4/3 ventilom - obtok cerpadla
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Schémy zapojeni vytvorené v programe FluidSim

5. Viacpolohové riadenie 2-€inného valca 4/3 ventilom - stredna poloha uzavreta
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Schémy zapojeni vytvorené v programe FluidSim

6. Realizacia funkcie AND
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

7. Realizacia funkcie OR
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

8. Realizacia funkcie NOT
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

9. Zapojenie pritahovo-oneskoreného relé
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

10. Zapojenie spadovo-oneskoreného relé
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

11. Samocinné spinanie s dominujicim zapnutim so Ziarovkou
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Schémy zapojenia vytvorené v programe FluidSim

12. Samocinné spinanie s dominujucim vypnutim so Ziarovkou

1

2 +24v 1 2
O
% '
® 3 3
EY K1
4 4
3 3
ZAPE- K1
1
4 E7
» 4 2
1
VYPE-7 ®
2
K1 [ ]
Ki[ ] o
® :
7 | o
\ T
—- 7N
2 2

Schémy zapojenia vytvorené v programe FluidSim

13. Ako dlho drZite spinac, tolko Ziaroviek sa postupne rozsvecuje

Copyright © 2013 - 2026 Encyklopédia poznania 7/14



124V 1m23'T'4 5 6 7 8 ] 10 1 12
O oo ——# L 4 o 4
2 4 3 3
Al 3
| 43w K2 &=\ K3 &=,
K[ ] K 4
[ A2 14
oy —
q
& & & &
) Al Al Al
SR K2 D 1] K3 1]
A2 A2 A2
ov
oo . 4 & » . 4 L L 4
A\ /) 7N
k2 e R e
Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim
14. Svetelny had
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

15. Pocitadlo 5 stlaceni tlacidla
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

16. Umiestnenie 4 polotovarov na platnu a do Zihacej pece
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

17. Lisovanie auta
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

18. Semafor s pocitadlom
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

19. Semafor so zavorou
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

20. Semafor s aretanym prepinacom
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim

21. Vrtacie pracovisko Styroch dier

3

[

y

5

Copyright © 2013 - 2026 Encyklopédia poznania

13/14



& B A B
vaill D avbe el 4l Ao
= T = T
l L
IO :
o 3 4
3 3 3 3 3 3 3 3 3
Bl K1 KB IEIEN K2 K2 KE =y 28 B Y
4 4 4 4 4 4 4 4 4
Al A Al A A Ri
Ki [ ] v Z|—$"r’2 Z|—$ K2 [ ke <] 2] w2 =] N ¥ Z|—$ vz Z|—$
az Az az A2 a2 R2
oV
o -
I [ I I [
iy i AN 71y
z 7 3 10 5|2
8
Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim
22. Semafér kompletny
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Schéma zapojenia vytvorena v programe FluidSim
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