Elektromechanické akéné cleny :)

Premienaju elektricka energiu na mechanicku. Su to:

* elektrické motory s rotacnym alebo posuvnym pohybom (linearne motory),

* servomotory (pracujuce akéné cleny riadené sistavami so spatnymi vazbami),
* Specialne jednotky so zloZzenym, napriklad kyvavym pohybom.

Elektrické motory su elektromagnetickou vazbou medzi statorom a rotorom. Elektrické motory mozno delit na
asynchrénne (indukéné), synchrénne, jednosmerné, jednosmerné s elektronickou komutaciou, dalej krokové,
striedavé komutatorové a rekultancné, vsetky obvykle s rotacnym vystupom. Linedrne motory maju posuvny
pohyb zaloZeny na rovnakych principoch ako u vysSie uvedenych motorov s rotacnym vystupom.

Elektromechanické akéné ¢leny maju vyhody:

- jednoduché napajanie akéného clena kablami,

- akcny Clen sa da lahko riadit, riadiace procesory su programovatelné a dostupné,

- jednoducha komunikacia riadiacej jednotky s nadradenym procesorom pomocou zbernice,
- elektricka energia je Cist3,

- zavady sa daju relativne lahko diagnostikovat a opravit,

a nevyhody:

- zlozitejSi prevod rotacného pohybu na Ziadany pohyb, mensi pocet moznosti, ako ziskat ziadany pohyb,
- zlozitejSia konStrukcia akéného ¢lena s nizkou vystupnou rychlostou a velkym vystupnym momentom,
- ak¢ny ¢len a jeho napajanie vychadzaju drahSie pre prostredie s nebezpecenstvom poZziaru.
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