Tuhé teleso (9012) :)

Test obsahuje 30 otazok.

1. Tuhé teleso je idealne teleso, ktorého

a) tvar a poloha sa ucinkom lubovolne velkych sil nemeni

b) tvar a hmotnost sa Uc¢inkom lubovolne velkych sil nemeni
¢) tvar a objem sa Ucinkom lubovolne velkych sil nemeni

d) tvar a zloZenie sa ucinkom fubovolnhe velkych sil nemeni
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2. Pri posuvnom pohybe tuhého telesa

a) vSetky body telesa maju v lubovolhom okamihu rovnaku okamzitd rychlost
b) vSetky body telesa maju v lubovolnom okamihu rovnaku priemernt rychlost
¢) vSetky body telesa maju v lubovolnom okamihu rovnakud obvodovu rychlost
d) vSetky body telesa maju v lubovolnom okamihu rovnakud uhlovu rychlost
kkhkkhkkhkkkhkkhkkhkkhkkhkkhrhikhikk

3. Pri otacavom pohybe tuhého telesa

a) vSetky body telesa maju v lubovolhom okamihu rovnaku okamzitd rychlost
b) vSetky body telesa maju v lubovolnom okamihu rovnakud priemernt rychlost
¢) vSetky body telesa maju v lubovolnom okamihu rovnakud obvodovu rychlost
d) vSetky body telesa maju v lubovolnom okamihu rovnakud uhlovu rychlost
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4. Ak je os otacania volna

a) odstredivé sily posobiace na jednotlivé Casti telesa sa vo svojich Uc¢inkoch nerusSia

b) odstredivé sily pdsobiace na jednotlivé Casti telesa sa vo svojich Ucinkoch rusia

c) latka telesa je rozlozena rovnomerne okolo osi
d) latka telesa nie je rozloZzena rovnomerne okolo osi
khkkhkhkhdhhhhhkhkhkhkhkhkkhkkhrirkx*x

5. Rameno pdsobiacej sily je

a) dizka vektora p6sobiacej sily

b) kolma vzdialenost medzi dvoma vektormi pdsobiacich sil

) kolma vzdialenost medzi vektorovou priamkou sily a osou otacania
d) di¥ka osi ota¢ania tuhého telesa

kkhkkhkkkkkhkkhkkhkkhkkhkhrhikhikk

6. Velkost momentu sily vzhladom na os otacania je urcéeny

a) sucinom velkosti sily F a ramena sily r vzhladom na tuto os
b) sictom velkosti sily F a ramena sily r vzhladom na tuto os
¢) suctom velkosti sily M a ramena sily r vzhladom na tuto os

d) sucinom velkosti sily M a ramena sily r vzhladom na tuto os
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7. Podla momentovej vety sa otacavy ucinok sil pdsobiacich na tuhé teleso rusi, ak

a) vektorovy sucet momentov vietkych sil je konstantny vektor momentu sily
b) vektorovy sucet momentov vietkych sil je nulovy vektor momentu sily

) vektorovy sucin momentov vSetkych sil je konStantny vektor momentu sily
d) vektorovy sucin momentov vsetkych sil je nulovy vektor momentu sily

R R R o e S o R e R b S S

8. Podla pravidla pravej ruky prsty ukazuju smer

a) sily F, ktora sposobuje otacanie a vztyCeny palec ukazuje smer ramena tejto sily

b) momentu sily M, ktory sposobuje otacanie a vztyCeny palec ukazuje smer ramena tejto sily
) sily F, ktora spbsobuje otacanie a vztyCeny palec ukazuje smer momentu M tejto sily

d) momentu sily M, ktory spdsobuje otacanie a vztyCeny palec ukazuje tejto sily F
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9. Skladat sily posobiace na tuhé teleso znamena

a) urcit velkost sily, ktora ma na dané teleso rovnaky ucinok ako sily, ktoré skladame

b) urcit velkost, smer a polohu p&sobiska sily, ktora ma na dané teleso rovnaky ucinok ako sily, ktoré skladame
¢) urcit silu, ktora ma na dané teleso rovnaky ucinok ako sily, ktoré skladame

d) urcit silu, ktora ma na dané teleso prave opacny ucinok ako sily, ktoré skladame
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10. RozlozZit silu na zloZky danej vyslednice znamena

a) ndjst dve alebo viac takych sil, ktorych sucet velkosti je rovny velkosti danej sily

b) najst dve alebo viac takych sil, ktorych vyslednica sa rovna dane;j sile

¢) najst dve alebo viac takych sil, ktorych vyslednica ma na teleso rovnaky ucinok ako dana sila
d) najst dve alebo viac takych sil, ktorych vyslednica ma na teleso opacny ucinok ako dana sila
B R R o e R o e R b S S

11. Tuhé teleso otacavé okolo nehybnej osi je v rovnovaznej polohe, ak

a) vektorové sucty vsetkych sil, ktoré na teleso posobia, su nulové vektory a teleso je v pokoji
b) vektorové sucty vietkych momentov sil, ktoré na teleso pdsobia, su nulové vektory, teleso je v pokoji
) vektorové sucty vSetkych sil a vSetkych momentov sil, ktoré na teleso pésobia, su nulové vektory

d) vektoroveé sucty vSetkych sil a vSetkych momentov sil, ktoré na teleso pésobia, su nulové vektory a teleso je v
pokoji

*khkkhkkkkkhkkhkkhkhkkhkhrkhikhikk
12. Stabilita telesa sa meria velkostou prace, ktoru

a) musime vykonat, aby sme teleso prevratili z rovnovaznej polohy vratkej do rovnovaznej polohy stalej
b) musime vykonat, aby sme teleso prevratili z rovnovaznej polohy volnej do rovnovaznej polohy vratkej
€) musime vykonat, aby sme teleso prevratili z rovnovaznej polohy stalej do rovnovaznej polohy vratkej

d) musime vykonat, aby sme teleso prevratili z rovnovaznej polohy stalej do rovnovaznej polohy volnej
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13. V rovnovaznej polohe stalej plati

a) po vychyleni telesa ho moment tiaZovej sily vrati do pévodnej polohy
b) po vychyleni telesa sa jeho energia nemeni

) po vychyleni telesa klesa jeho energia

d) po vychyleni telesa ostava teleso v novej rovnovaznej polohe

R R R o e S o R e R b S S

14. V rovnovaznej polohe vratkej plati

a) po vychyleni telesa ho moment tiaZovej sily vrati do pévodnej polohy
b) po vychyleni telesa sa jeho energia nemeni

) po vychyleni telesa klesa jeho energia

d) po vychyleni telesa ostava teleso v novej rovnovaznej polohe
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15. Kineticka energia rotujiceho telesa je dana vztahom medzi velicinami

a)E =(1/2)x x4 x314x 3,14 xfxf
b)E, = (1/2) x| x 4x 3,14 x f
QE=(1/2)x) x4 x3,14 % 3,14
d)E,=(1/2)xmx4x3,14x 3,14 x f
ek ko

16. Kineticka energia rotujiceho telesa zavisi od

a) rozloZenia latky v telese vzhladom na os otacania, dizky telesa a frekvencie jeho otacania
b) rozloZenia latky v telese vzhladom na os otacania, hmotnosti telesa a frekvencie jeho otacania
c) rozlozZenia latky v telese vzhladom na os otacania, hmotnosti telesa a posuvnej rychlosti pohybu

d) rozlozenia latky v telese vzhladom na os otacania, hmotnosti telesa a smeru rotacie telesa
khkkhkhkhdhkhdhkhkhkhkhkhkhkhkkhkkhrrrrrx

-

17. Otacavy ucinok sily posobiacej na teleso

a) zavisi od velkosti a smeru tejto sily, polohy posobiska sily voci osi otacania
b) nezavisi od velkosti a smeru tejto sily, ale zavisi od polohy pdsobiska sily voci osi otacania
¢) zavisi od velkosti a smeru tejto sily, nezavisi od polohy pdsobiska sily voci osi otacania

d) nezavisi ani od velkosti a smeru tejto sily, ani od polohy pdsobiska sily voci osi otacania
R R R o e R o e b S S o

-

18. Otacavy ucinok posobiacej sily sa neprejavi, ak

a) vektorova priamka sily prechadza osou otacania
b) vektorova priamka sily neprechadza osou otacania
¢) vektorova priamka sily neprechadza osou otacania a je kolma na os otacania

d) vektorova priamka sily neprechadza osou otacania, a sila ma velku velkost

R ke R SRR o R e R
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19. Otacavy ucinok p6sobiacej sily sa prejavi, ak

a) vektorova priamka sily prechadza osou otacania

b) vektorova priamka sily neprechadza osou otacania a je rovnobezna s osou otacania
¢) vektorova priamka sily neprechadza osou otacania a je kolma na os otacania

d) vektorova priamka sily prechadza osou otacania, a sila ma velku velkost

B o e S R o o o

20. Zakladnou jednotkou momentu sily je

a)N
b) N xm
am
d)Nxs

B o e S o R o e

21. Moment sily vzhladom na os otacania je vektor

a) ktorého smer urcime pravidlom pravej ruky
b) ktorého smer urc¢ime pravidlom lavej ruky
¢) ktorého smer sa neda urcit

d) ktory nema smer

B e R R o o o

22. Ak na teleso pdsobi sucasne viacero momentov sil, tak

a) vysledny moment M, je rovny vektorovému suctu pdsobiacich sil

b) vysledny moment M, je rovny vektorovému podielu pésobiacich momentov sil
¢) vysledny moment M, je rovny vektorovému sucinu pdsobiacich momentov sil
d) vysledny moment M, je rovny vektorovému suctu posobiacich momentov sil

B o e S R o o o

23. Momentova veta hovori, Ze

a) otacavy ucinok sil pésobiacich na tuhé teleso sa rusi, ak vektorovy podiel momentov v3etkych sil je nulovy
vektor momentu sily

b) otacavy ucinok sil pdsobiacich na tuhé teleso sa rusi, ak vektorovy sucin momentov vSetkych sil je nulovy
vektor momentu sily

) otacavy ucinok sil posobiacich na tuhé teleso sa nerusi, ak vektorovy su€et momentov vsetkych sil je nulovy
vektor momentu sily

d) otacavy ucinok sil pdsobiacich na tuhé teleso sa rusi, ak vektorovy sicet momentov vSetkych sil je nulovy
vektor momentu sily
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24. Pri rozklade sily na dve rovnobeZné zloZzky plati
a) sucet velkosti zloZiek je rovny velkosti sily, ktort rozkladame

b) sucin velkosti zloZiek je rovny velkosti sily, ktord rozkladame

¢) podiel velkosti zloZiek je rovny velkosti sily, ktord rozkladame
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d) sucet velkosti zlozZiek sa nerovna velkosti sily, ktord rozkladame

B i

25. Pri rozklade sily na dve rovnobeZné zloZky plati

a) pomer vzdialenosti vektorovych priamok zloZiek od vektorovej priamky sily, ktoru rozkladame,

prevratenému pomeru velkosti zloZiek

b) rozdiel vzdialenosti vektorovych priamok zlozZiek od vektorovej priamky sily, ktort rozkladame,

prevratenému pomeru velkosti zloziek

¢) pomer vzdialenosti vektorovych priamok zloziek od vektorovej priamky sily, ktoru rozkladame,

pomeru velkosti zloZiek

d) pomer vzdialenosti vektorovych priamok zloZiek od vektorovej priamky sily, ktoru rozkladame,

rozdielu velkosti zloziek
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26. Tazisko telesa je

a) velkost tiaZzovej sily pésobiacej na teleso

b) pésobisko tiaZzovej sily pdsobiacej na teleso

¢) pdsobisko trecej sily pdsobiacej na teleso

d) posobisko tiazovej sily nepdsobiacej na teleso

R e kR o R e o R R

27. Drevena kocka ma tazZisko

a) v jej geometrickom strede siumernosti

b) v jej geometrickom strede sumernosti, ak ide o rovnorodé teleso
) v jej geometrickom strede sumernosti, ak ide o nerovnorodé teleso
d) mimo kocky

B R R o e R o R e R b S S

28. Krasokorculiarka pri piruete (rotacie krasokorculiarky) pripazi ruky

a) Tym sa frekvencia jej otacania zvacsi
b) Tym sa frekvencia jej otaCania zmensi
¢) Tym sa frekvencia jej otacania nemeni
d) Tym sa odrazi od ladovej plochy

R R R o e R o e R b e L S

29. Zotrvacniky

a) su telesa s malym momentom zotrvacnosti
b) su telesa s velkym momentom zotrvacnosti
) suU telesa vacsinou vyrobené z ladu

d) su telesa s velkym vnuatornym trenim

B R R R R R o S o R S R R R s

30. Zotrvacniky sa nevyuzivaju

a) ako zdroje energie v autitkach

sa rovna

sa rovna

sa rovna

sa rovna
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b) pri vytvarani umelého horizontu v lietadlach, gyrokompas
C) pri zabezpeceni rovhomernosti chodu motorov

d) pri merani teploty ovzduSia teplomerom
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