Grafcet 3a - Programy a zapojenia :)

1. Jednoduché postupné (sekvencné) rozsvecovanie 3 Ziaroviek podla poradia

—| +240 1 2 3
1
3 3 3
{1)——Stlacene 1ﬁ1 1B EY 25EY S EY
2 o 4 4 4
Rozsvieti 1. ziarovku EREFTET ]
[ N[ OUT 4
(2)——Stlacens QF 11 m 5
+ 12 2 o2 &
3 Rozsvieti 2. ziaravku i3 03
{3)——Stlacana 3‘[5|3 ] —
4 Rozsviet 3. ziarovku ] —
{#}——MNestlacene 15 a 25 a 35 ﬁg ?
sl
o

Schémy zapojeni a funkéné blokové schémy boli vytvorené v programe FluidSIM
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Autorom programu je Duc Anh Trinh Van, Student Il. MEOI Duélnej akddémie v Bratislave
Porovnanie realizacie ovladania bzuciaka Grafcetom a elektro-komponentami

2. Ovladanie vysuvania a zasuvania piestnice valca dvoma tlacidlami

2 1 2
o

: 3 3
1S EY 25 FY,
{1}——Stiacene 15 4 4
GRAFCET 4 2
2 Vysunie plestricu ML OUT ?
" o 4 1% 172
oz
{2)—1—Stlacena 25 12 Sg|Bs3
—] | w7 |~$ 12 $
2 Zasunie piesinicu ] |

{3)——Mesllacene 15 a 25 —

Copyright © 2013 - 2026 Encyklopédia poznania 1/25


http://encyklopediapoznania.sk/clanok/7054/fluidsim
http://encyklopediapoznania.sk/clanok/2413/porovnanie-realizacie-ovladania-bzuciaka-grafcetom-a-elektro-komponentami

3a. Poloautomatické vysuvania a zastvania piestnice valca
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3b. Poloautomatické oneskorené vysuvania a zasuivania piestnice valca
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3c. Poloautomatické oneskorené vysuvania a zasuvania piestnice valca bez pouZitia
koncového snimaca
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3d. Poloautomatické vysitvania a oneskorené zasuvania piestnice valca bez pouZitia
koncového snimaca
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4. Poloautomatické riadenie piestnice valca s oneskorenim zasunutia
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7a. Blikotanie modrej Ziarovky ovladané 2 tlacidlami
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9. Ovladanie zavory na Zelezni€nom priecesti
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13. Postupné rozsvecovanie Ziaroviek po stlaceni tlacidla
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Schéma zapojenia a funkéna blokova schéma boli vytvorené v programe FluidSIM

15. Triedicka balikov
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27. Lisovanie osobného auta
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53. Blokovanie, resp. Ovladanie otacania rotora elektromotora troma tlacidlami
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55. Blokovanie, resp. Ovladanie otacania rotora elektromotora dvoma tlacidlami
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