Automatizacia: Programové riadenie 2 - Domace ulohy :)
1. Navrhnite program zapinania a zmeny otacania elektromotora podla nasledovnych podmienok:

- ovladanie zapinania a vypinania zabezpecuje spinaci a vypinaci kontakt,
- spatna vazba drzi motor zapnuty aj pri vypnutom spinacom tlacidle ,Start”,
- zmenu otacania je mozné menit len pri vypnutom motore tretim spinacom.
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2. Navrhnite program na ovladanie jednocinného pneumatického linedrneho motora podla nasledovnych
podmienok:

- podmienkou zapnutia pracovného zdvihu je zapnutie E0.0 alebo spatna vazba,
- navrat do vychodiskovej polohy zabezpedi tlacidlo E0.2 + snimac E0.1.
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3. Navrhnite program na riadenie jednostopej obchadzky dvoma jednoduchymi semaformi (riadenie semaforov
obchadzky cestou pre jedno vozidlo) podla nasledovnych podmienok:

- semafory zapnutim zacnu cyklus striedania Cervenej a zelenej v intervaloch podla predpisanej rychlosti jazdy,
- v Case zmeny musi na urcity ¢as na obidvoch stranach svietit Cervena az do vyprazdnenia cesty.
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Schéma zariadenia
Automatizacia: Programové riadenie 3 - Programy
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