PLC a SIMATIC 2a - Domace ulohy :)

Cvicenie 101

V SIMATIC Manageri, t.j. na Uroven OB1 vloZim Insert New Object > Function 101
Zadanie Ulohy:

- tlacidlom (packou) simulatora (10.0) sa ma motor pasu posuvat doprava (Q8.5),
- tlacidlom (packou) simulatora (10.1) sa ma motor pasu posuvat dolava (Q8.6).

Cvicenie 102

V SIMATIC Manageri, t.j. na Uroven OB1 vlozim Insert New Object > Function 102

Zadanie uUlohy:

- tlacidlom (packou) simulatora (10.0) sa ma motor pasu posuvat doprava (Q8.5) a sucasne svietit prva horna
zelend LED (Q4.0),

- tlacidlom (packou) simulatora (10.1) sa ma motor pasu posuvat dolava (Q8.6) a sucasne svietit druha horna
zelena LED (Q4.1).

Cvi¢enie 103
V SIMATIC Manageri, t.j. na Uroven OB1 vloZim Insert New Object > Function 103

Zadanie Ulohy:

- sucasnym stlacenim prvej hornej packy a druhej hornej packy spustite posun pasového dopravnika doprava.
Zaroven zaznite prvd hornua zelenu LED (Q4.0),
- stlaCenim tretej hornej packy spustite posun pasového dopravnika dolava.

Cvicenie 104

V SIMATIC Manageri, t.j. na Uroven OB1 viozZzim Insert New Object > Function 104

Zadanie Ulohy:

- stlacenim prvej hornej packy alebo druhej hornej packy spustite posun pasového dopravnika doprava.
Zaroven zaznite prvd hornud zelenu LED (Q4.0),

- stlaCenim tretej hornej packy alebo Stvrtej hornej packy spustite posun pasového dopravnika dolava. Zaroven
zaznite druhl hornu zelenu LED (Q4.1).

Cvicenie 105

V SIMATIC Manageri, t.j. na Uroven OB1 vlozim Insert New Object > Function 105
Zadanie ulohy:

- diel umiestneny na dopravnikovy pas nech sa cyklicky prestiva medzi prvym a Stvrtym senzorom (optickou
zavorou), tam a spat,
- horné 2 zelené LED nech blikaju podla toho, ktorym smerom sa posuva dopravnikovy pas.

Cvicenie 106

V SIMATIC Manageri, t.j. na Uroven OB1 vlozim Insert New Object > Function 106

Zadanie Ulohy:

- diel umiestneny na dopravnikovy pas nech sa cyklicky presuva medzi prvym a Stvrtym senzorom (optickou
zavorou), tam a spat,

- pohyb je moZné kedykolvek zastavit stlacenim prvej hornej packy (10.0),

- ratajte pocet dosiahnutia pravej krajnej polohy (optickej zavory).

Cvicenie 107

V SIMATIC Manageri, t.j. na Uroven OB1 vloZzim Insert New Object > Function 107
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Zadanie Ulohy:

- diel umiestneny na dopravnikovy pas nech sa cyklicky presiva medzi prvym a Stvrtym senzorom (optickou
zavorou), tam a spat,

- pohyb je mozné kedykolvek zastavit stlatenim prvej hornej packy (10.0),
- ratajte pocet dosiahnutia pravej krajnej polohy (optickej zavory),
- po piatom dosiahnuti pravej krajnej polohy pohyb dopravnika zastavte.

Cvicenie 108

V SIMATIC Manageri, t.j. na Uroven OB1 vlozim Insert New Object > Function 108

Zadanie uUlohy:

- diel umiestneny na dopravnikovy pas nech sa cyklicky presiiva medzi prvym a Stvrtym senzorom (optickou
zavorou), tam a spat,

- pohyb je mozné kedykolvek zastavit stlacenim prvej hornej packy (10.0),
- ratajte pocet dosiahnutia pravej krajnej polohy (optickej zavory),

- po piatom dosiahnuti pravej krajnej polohy pohyb dopravnika zastavte,
- pocet dosiahnutia pravej krajnej polohy zobrazte.

PLC a SIMATIC 3a - RieSenia a programy
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http://encyklopediapoznania.sk/clanok/9390/plc-a-simatic-3a-riesenia-a-programy

