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Motory na jednosmerny prud.

Jednosmerny elektromotor s kefou Bezkefovy jednosmerny motor
Motor s permanentnym magnetom

Najjednoduchsi motor na jednosmerny prud.

Jeho stator je tvoreny permanentnym magnetom. Rotor tvori elektromagnet s pélami. Elektricky prud je do
cievok rotora privadzany cez komutator a kefu, €o je vlastne rotacny prepinac. Jeho ulohou je menit polaritu
elektrického prudu a tym aj polaritu magnetického pola prechadzajuceho cievkami.

Sériovy motor

Jednosmerny motor so sériovym zapojenim obvodu kotvy a budenia, ktory pracuje v motorickom rezime, t.j.
meni elektrickd energiu na mechanicku.

PouZiva sa dodnes predovsetkym v doprave pre svoju vyhodnu mechanicku charakteristiku.

Sériovy motor sa nesmie spustat bez zataze, pretoze otacky by sa zvysili, teoreticky do nekonecna, prakticky tak
vysoko, Ze by sa stroj mechanicky poskodil odstredivymi silami p&sobiacimi na rotor.

Jeho velmi uzito€nou vlastnostou je maximalny toCivy moment pri rozbehu.
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stator a rotor
zapojeny do série

«——— cievka
statora

Derivacny elektromotor

Je to jednosmerny motor. Ma elektromagnet statora napajany paralelne s vinutim rotora.
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Otacky tohto motora sU malo zavislé na zatazi elektromotora.

Prud pretekajuci statorom mozno samostatne regulovat, preto sa tento typ motora pouZziva v strojoch, kde su
poZadované rovnomerné otacky.

Q O

stator a rotor
zapojeny paralelne

<+——— cievka statora

Popis, vyhody a nevyhody uvedenych jednosmernych motorov

Rychlost jednosmerného motora je priamoumerna velkosti napajacieho napatia a zatazi na vystupnom hriadeli
(brzdny moment). Rychlost motora pri danom brzdnom momente je Gmerna napatiu a toCivy moment je
Umerny prudu.

Vyhodou jednosmerného motora je jeho jednoduchost a univerzalnost.

Nevyhodou je existencia komutatora. Je to mechanicky prepinac, ktory spina velké prudy. To ma za nasledok, ze
je mechanicky a elektricky velmi namahany (iskrenie) a po Case je nutnad vymena zberacov (uhlikov), neskor i
celého komutatora a rotora.

Kompaudny motor

Jednosmerny motor, v ktorom sa ucinok sériového a derivacného budenia spocita. Kompaudny motor tvori
prechod medzi motorom sériovym a derivacnym.

Kompaundné motory si motory s paralelnym budenim a so sériovym budenim. Oboje budenia st vac¢Sinou
zapojené tak, aby ich polia pdsobili sihlasne. Kompaundny motor neméze vplyvom paralelného budenia
dosiahnut pri chode naprazdno nebezpecné otacky. Jeho otacky klesaju vplyvom sériového budenia rychlejSie,
nez ako u derivacného motora, zaberovy moment je v3ak vacsi. Kompaundné motory spajaju vlastnosti resp.
vyhody sériovych a derivacnych.

Pouzivaju sa pre také pohony, kde zaberovy moment derivacnych a budenych motorov nepostacuje, napriklad
v zariadeniach s velkymi zotrvacnikovymi hmotami, ako zdvihacie, lisovacie a valcovacie stroje, vytahy, bagre,
pripadne ako trakény motor u trolejbusov.
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Krokovy elektromotor, unipolarne a bipolarne riadenie

Je to Specialny druh viacpélového synchrénneho motora. Vyuziva sa predovsetkym tam, kde je potrebné nielen
presne riadit otacky ale aj konkrétnu polohu rotora.

Pouzivaju sa v presnej mechanike, regulacnej technike, robotike a podobne.
Zakladny princip

Priad prechadzajuci cievkou statora vytvori magnetické pole, ktoré pritiahne opacny p6l magnetu rotora. Motor
je schopny v tejto polohe presne stat. Vhodnou kombinaciou zapojenia cievok vznikne rotujuce krokové
magnetické pole, ktoré nielen otaca rotorom, ale zabezpecCuje aj jeho presnu polohu voci statoru.

Rozoznavame unipolarne a bipolarne riadenie krokovych motorov.

Pri unipolarnom riadeni prechadza prad v jednom okamihu prave jednou cievkou. Vyhodou je maly odber,
nevyhodou maly krutiaci moment.

Pri bipolarnom riadeni prechadza prud vzdy dvoma protilahlymi cievkami s navzajom opacne orientovanymi
magnetickymi polami. Vyhodou je vaZsi krdtiaci moment, vacsia stabilita kroku, nevyhodou vysSia spotreba.

Elektromotor, elektromagnetizmus, stator, rotor, rozdelenie elektromotorov, jednosmerné motory, striedavé
motory
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