Hlavné poZiadavky na priebeh regulacného pochodu, stabilita,
staticka presnost, dostatocné timenie :)

Je dolezZité spinit 3 hlavné poZiadavky, aby regulaény pochod bezchybne pracoval:
* obvod musi byt stabilny,

* staticky presny,

* dostatocne timeny.

Stabilita je najdolezitejSou vlastnostou regulacného pochodu. Ak sa regulovana veli¢ina x po privedeni
skokovej zmeny riadiacej veliCiny w na vstup systému ustali, potom je systém stabilny. Ak sa regulovana velicina
x rozkmita s konStantnou alebo rastdcou amplitidou, potom je systém nestabilny.
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Stabilita regulacného pochodu
Staticka presnost znamena, Ze ak je hodnota riadiacej veliCiny (zadanie) alebo poruchy konsStantna, nesmie
prist v zavislosti na Case ku zmene regulovanej veliciny.

Dostato¢né timenie ovplyviuje presnost a dynamiku regulacného pochodu. Velké timenie (c) zabranuje pri
skokovej zmene prekroceniu hodnoty riadiacej veliCiny (zadaniu) alebo poruchy, ale predlzuje cas potrebny pre
ustalenie (regulaciu). Malé timenie (a) skracuje €as potrebny pre ustalenie, ale je mozna velka odchylka od
zadanej hodnoty. U nestabilného regulacného pochodu sa tieto odchylky neustalia a regulacia pochodu nie je
mozna.
Prechodova charakteristika pri roznom pdsobeni timenia
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a = velké prekmitnutie - kratky cas pre ustalenie (kratka doba regulacie)
b = malé prekmitnutie - dlhy as pre ustalenie (dlha doba regulacie)
c = Ziadne prekmitnutie - velmi dlhy cas pre ustalenie (velmi dlha doba regulacie)
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5 Reakcia systému na skokovd zmenu
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http://encyklopediapoznania.sk/clanok/9589/test-v-hot-potatoes-stabilita-systemu

