Simulaény program :)

Simulacné programy su softvérové aplikacie navrhnuté na modelovanie a simulaciu
realnych situdacii, procesov alebo systémov.

Tieto programy vyuZivaju matematické modely a algoritmy na vytvorenie virtualnej verzie skamaného javu
alebo systému. Pouzivaju sa v roznych oblastiach, od vyskumu a vyvoja po vzdelavanie a tréning.
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Datei Bearbeiten

Ansicht  Steuerung  Extras  Einstellung

- o= 3 A

BT 3 Stamnping Device Flectr - Preumatikansicht Seite 3 (100 2 [= T2 ]| # &3 Stamping/Bending Device GRAFCET - Grafcet-Ansicht Seite 1 ([e@]=
Wiedetholzeit 0.100 5 05.11.2020 08:43:32 Wiederholzzit 0.100 5 05.11.2020 08:4332
0-Zustand. —— 1-Zustand: ——
- -BG2 GRAFCET "Ablauf nach dem Startsignal”
E i L
- . £6175F0 P62 "Cylinder-Pos.=0 * Start * Sheel newly inserted’
861 "Extend the cylinder”
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= 05.11.2020 05.11.2020 05.11.2020 05.11.2020
Signalname  Unlergrenze  Obergrenze  Einheit Anfangszeil Endzeit
'KF Z e ¥ EIALGR 0.0 1000 % 05.11.2020 08:41:47.200  05.11.2020 08:43
ov l i us1 Low High I-1 05.11.2020 08:41.47.200  05.11.2020 08:43
L i 1s2 Low High I-1 05.11.2020 02:41.47.200  05.11.2020 0843
< 3>
< >
Bereit, HER 776, 608
Designation Quantity value 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23
Paosition
mm 100
a
Switching position
0
State
1 —
State

Simulacia, pocitacova simulacia

Zdroje
Prevzaté a upravené z:

Stavovy diagram

Copyright © 2013 - 2024 Encyklopédia poznania

3/4


http://encyklopediapoznania.sk/clanok/8439/zobrazenie-procesov-stavove-diagramy-zmeny-stavov-sucinnost-jednotlivych-konstrukcnych-dielov-sposob-zadania-signalu
http://encyklopediapoznania.sk/clanok/8169/simulacia-pocitacova-simulacia

* https://abbrobotika.sk/slovnik/simulacne-programy/.
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