Druhy regulacie

Zakladné pojmy

Triedenie regulaénych obvodov (RO) sa uskutoénuje podl'a roznych kritérii. Jednym
z nich je napriklad pocet regulovanych veli¢in. Obvod, kde je na vstup regulatora privedena iba
regulovana a riadiaca veli¢ina a kde z regulatora vystupuje jedna ak¢na veli¢ina nazyvame
Jednoduché regulacné obvody. Pre skvalitnenie regulacie sa pouZzivaju rozne rieSenia. Jednym
Z nich je spojenie regulovanej sustavy a regulatora, kde sa na vstup regulatora sa okrem
regulovanej veli¢iny a riadiacej veli¢iny privadza eSte jedna alebo viac pomocnych veli¢in
ziskanych meranim alebo kde z regulatora vystupuje niekol’ko akénych veli¢in. Takyto RO
nazyvame rozvetveny regulacny obvod. Obvod v ktorom sa reguluje niekol’ko regulovanych
veli¢in nazyvame viacparametrovy regulacny obvod.

Jednoduché regulacné obvod
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Regulacia na konstantnu hodnotu

Pozadovana hodnota regulovanej veli¢iny sa nastavi v riadiacom ¢lene prostrednictvom
riadiacej veli¢ina a viac sa nemeni, iba v pripade ak sa prechadza na inu velkost’ regulovanej
veli¢iny. Je to najcastejSie sa pouzivany druh regulacie napr.: regulécia teploty, vysky hladiny
otacok motora a pod. Blokova schéma tohto typu regulacie je zhodna s obecnou blokovou
schémou RO.

Programova regulacia

Regulovana veli¢ina sa meni podl'a vopred stanoveného ¢asového programu na zaklade
programovej zmeny riadiacej veli¢iny w=f(t), ktori zabezpecuje programovacie zariadenie (PZ).
Priklad programovej regulécie je uvedeny na obrazku — program na susenie
a vytvrdzovanie cievok napustanych zivicou.

vysusanie a vytvrdzovanie cievok naplnenych
umelou zZivicou
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Ako vyplyva z grafu takyto technologicky proces si vyzaduje vel'mi pomaly ohrev.
Nasleduje dvojhodinové zdrzanie na teplote 100 ‘C, ¢o zarucuje odparenie vody, kym sa prejde
ku samotnému vytvrdzovaniu pri teplote 150 C. Ochladzovanie je pomalé prirodzené, podl'a
poklesu teploty v peci.

Vle€na regulacia

Pri vle¢nej regulacii je riadiaca veli¢ina prevazne zavisla na inej fyzikélnej veli¢ine, nie
na Case. S takymto typom regulacie sa mozeme stretnut’ napriklad v klimatizacnej technika, kde
pre kvalitntl klimatizaciu v miestnosti pozadujeme priebeh teploty podl'a obrazku.
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vonkajsia teplota (C)

Pokym neprekroéi vonkajsia teplota snimana Sn, 20 “C, prebieha regulacia na konstantnu
hodnotu 20 "C. V rozmedzi 20 az 32 "C sa do regulatora privadza upraveny riadiaci signal, ktory
zahtia vplyv vonkajsej teploty, prebicha vle¢na regulacia tak, aby teplota v miestnosti stipala
v zavislosti od stapania vonkajsej teploty (pri 32 ‘C von, 26 “C dnu.).

Pomerna regulacia

Pomerna regulécia je zvlastnym pripadom vlecnej regulacie. PouZiva sa za predpokladu,
Ze obe regulované veli¢iny s rovnaké (prietoky, tlaky, teploty).
Na obrazku je priklad regulacie
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Rozvetvené regulacné obvody

Pri tychto regulécidch sa v zaujme skvalitnenia regulacného procesu vytvaraja d’alsie
regulacné slucky.

Kaskadova regulacia

Je to typ regulécie s premenlivou pozadovanou hodnotou a dvoma alebo viacerymi
regulatormi. Nazov kaskadova vyplyva zo sposobu zapojenia regulatorov za sebou, v kaskade.
Umoziuje napriklad eliminaciu poruchovych veli¢in, ktorych vplyv sa snima v mieste, kde sa
prejavia najrychlejSie a tym sa odstraiuje ich posobenie v sustavach ktoré maja velku casovu
konstantu.

Typickym prikladom kaskadove;j
R Wi PO R, PRLE rc?gulécig je riadenie uh_Iovej
rychlosti a momentu pri
jednosmernom motore. Hlavny
regulator R, riadi uhlova

A

Gl w, M rychlost’. Medzi hlavnym
regulatorom a regulatorom prudu
v Lsp motor Ry, ktory v podstqte reguluje
™ < moment motora, je zaradeny
7 pradovy obmedzovac PO. Je to

preto, aby sa pri vel'kych
odchylkach uhlovej rychlosti
neprekroc¢ila maximalna dovolena pozadovand hodnota pradu kotvy. Gl — generator impulzov,
TM — tyristorovy menic.

Viacparametrové regulacné obvody

Ak regulujeme viac parametrov sustavy ako jeden hovorime o viacparametrovej
reguléacii. Kazda regulovana velicina sa riadi inou riadiacou veli¢inou a regula¢né obvody sa tak
spravaju autondmne.

Na obrazku je priklad
dvojparametrovej regulacie pri
viacmotorovych pohonoch. Pri
W, W, - ] . .
— > R, ™ "5 Ry ™ rlaflem yalgovaqlch trati sa
> pozaduje riadenie dvoch

vystupnych veli¢in, t.j. rychlost’
pasu Vv atah F v pase
predpisanym sposobom. Pri
dvojmotorovom pohone sa uloha
riesi tak, ze zadny motor M; sa
reguluje na konstantnt uhlova
rychlost’ w a predny pohon M, sa
reguluje na konStantny moment
pomocou spiatnovizbovej

pradovej slucky.



Zakladné pojmy uvedené v ¢élanku

Pojem

Definicia

Jednoduchy regula¢ny obvod

Rozvetveny regulacny obvod

Jednoparametrovy regula¢ny obvod
Viacparametrovy regulacny obvod

Regulacia na konstantni hodnotu
Programova regulacia
Vlec¢na regulécia

Kaskadova regulacia

Spojenie regulovanej sustavy a regulatora, kde sa na
vstup regulatora privadza iba regulovana velicina,
pripadne riadiaca veli¢ina a kde z regulatora vystupuje
iba jedna ak¢na veli¢ina.

Spojenie regulovanej ststavy a reguldtora, kde sa na
vstup regulatora privadza okrem regulovanej veli¢iny
a riadiacej veliCiny eSte jedna alebo viac pomocnych
veli¢in ziskanych meranim, alebo kde z regulatora
vystupuje niekol'ko akénych velicin.

Regula¢ny obvod s jednou regulovanou veli¢inou.
Regula¢ny obvod s niekol'kymi regulovanymi
veli¢inami.

Regulacia, pri ktorej sa nastavena hodnota regulovane;j
veli¢iny nemeni.

Regulacia, pri ktorej je nastavena hodnota regulovanej
veli¢iny predpisanou funkciou casu.

Regulacia pri ktorej sa nastavena hodnota regulovanej
veli¢iny meni podla nezavislej premennej veliCiny.
Regulacia s hlavnym a pomocnym regulatorom, pricom
hlavny regulator ovplyviiuje riadiacu velic¢inu
pomocného regulatora tak, Ze regulovana velic¢ina
zostava konStantna pokial’ pomocny regulétor,
ovplyvneny pomocnou regulovanou veli¢inou, ovlada
akénu velicinu.



